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SL3 
ROBOTIK (B) 

ROBOTICA (B) 

LOS/ 
LOTTO  

VII B 

ROBOTIK FŰR OBERE EXTREMITAETEN 
ROBOTICA PER LE ESTREMITÀ 

SUPERIORI 

Anforderungsprofil: Specificazione delle esigenze: 

Verfahrbares Reha-System, das auf der Abstützung 
des (rechten oder linken)  Arms des Patienten (von 
der Schulter bis zur Hand) basiert. Anpassbar an die 
unterschiedlichen anatomischen Merkmale des Arms. 
Die Kinematik des Roboters muss mit derjenigen des 
Patienten übereinstimmen, der Bewegung des Arms 
folgen und diese aktiv unterstützen. Das  System 
muss in der Lage sein, die motorischen Fähigkeiten 
des Patienten zu erkennen, sich daran orientieren und 
sie unterstützen. 

Sistema su supporto spostabile, riabilitativo che si 
basa sul supporto del braccio (destro o sinistro) del 
paziente (dalla spalla fino alla mano). Adattabile alle 
diverse anatomie dell’arto superiore. La cinematica 
del robot deve corrispondere a quella del paziente, 
seguendo e supportando attivamente e solidalmente il 
movimento dell’arto superiore. Il sistema deve 
riconoscere il grado di capacità motoria del paziente e 
seguirla ed aiutarla. 

Schulterbereich mit Bewegungsarten: 
Beugung/Extension, An- und Abwinkeln, Innen-
/Außendrehung 

sezione spalle, con movimenti di: 
flessione/estensione, abduzione/adduzione, in-
/extrarotazione 

Ellbogenbereich mit Bewegungsarten: 
Beugung/Extension 

sezione gomito, con movimenti di: 
flessione/estensione 

Unterarmbereich  mit Bewegungsarten: 
Pronation/Supination 

sezione avambraccio, con movimenti di: 
pro-/supinazione 

Handgelenkbereich mit Bewegungsarten: 
Beugung/Extension 

sezione polso, con movimenti di: flessione/estensione 

System komplett mit Therapie-Software mit 
motivierenden Übungen (Typ Bio-Feedback). 
Möglichkeit der Bewegungsanalyse 

Sistema completo con software per la terapia, con 
esercizi motivanti (tipo biofeedback). Possibiltà di 
analisi del movimento. 

Das System muss mit allen vorgesehenen 
Zubehören ausgestattet sein. 

Il sistema completo di tutti gli accessori normali 
d’uso. 
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